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Abstract 
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A wheelbarrow for climbing dnd descending steps - has wheels at front and 
descending P ositi °ning and detachable when ascending and 

The drive is fitted to a standalrd builder's wheelbarrow or tipping barrow with 
one or two wheels, motorised or pushed manually. It comprises detachable 
extra wheels at the front and rear which are adjustable for position. 

When climbing steps or stairs, the front wheel is removed and the rear used 
for supporting the rear of the barrow as it negotiates steps. When descending 
the rear wheel is removed and the front is similarly used. 

Description 

The document describes a first embodiment which has two main wheels 3, 
ana a second embodiment which has one main wheel 19. 

The two-wheeled embodiment functions as described in the abstract. 

The single-wheeled embodiment has the wheel 19 positioned near to the front 
ot the barrow so that the maximum weight is transferred to the wheel 19 and 
relieves the handles to make^ using the barrow easier The barrow is also 
provided with a motor 23 which is positioned between the handles 21 22 anS 
a differential transmission. j 
! 

thrbaTOw lin9 CaSt ° rS m ? unted on a strut which ' s ^ed to the feet 28 of 

w n hLk2qTn b0 ^ ime ? :, W 4 S,S 3 ' 19 have been re P ,aced b y three small 
2£?tL ' \V' ^' Ch h3V ^ 3 Star Shaped configuration. Each arm of the 

axis 32 S h T K ^"A 6 thFee Whee,S 29 ' 30 ' 31 turn about a antral 
axis 32. Around this axis tuhs a pinion 33 actuated by a tubular axis 34 
connected to the differential 35. A cog 36 is connected by a chain (not 

0 h p m0t0r « 7 ', 23 - Where 3 m ° tor 23 is used - there is ™ I tor a 
differential. Pinion 33 drives a chain 37 which is forced to engage the pinion 

2?:£ The chain drives pinions 41 - 42 43 - d ^ 
Z^XS^^.** differential actuates a second 



Figure 8 shows an articulated . 
49 which are above the wheell 
rods 



barrow, which can be raised by the handles 48, 
' 19. The barrow is held in position by locking 
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Articulations 46 and 51 are ball and socket type and at least one can be 
locked and unlocked. 

Articulations allow lateral swing of the barrow, also by the handles 48, 49, 
whilst the chassis remains horizontal 

j 

Lateral stability is improved by| castors 25, 26 - which can be supported on s. 
telescopic strut 27. The swvel castors 25, 26 are height adjustable the 
height being selected by a pin, 

Fig 9 shows a handcart havng four wheels in a star formation which u_ 
actuated by a motor 58. The embodiment with three wheels is particularly 
appropriate. 



Function 

The motorised barrow has wheels 10, 11 which 'absorb' excess weight when 
ascending/descending stairs. This improves stability and makes usinq the 
barrow easier. 



The function of the embodiment 
motorised devices. When the 
cannot surmount, the ensemble 
wheel 30 crosses the obstaclle 
motorised, the ensemble car 
obstacle, the ensemble conti 
the second obstacle, and so 
particular, a staircase. 



shown in figures 6-7 is similar to known, non- 
small wheel 29 encounters an obstacle which it 
pivots about the axis of the wheel 29 so that 
(where the obstacle is small), and since it is 
climb. If the wheel 30 encounters a further 
les to pivot such that the wheel 31 surmounts 
on. The barrow can progress and can climb, in 



In the embodiment in Figure 
height. 

The four-wheeled embodimen ; 
wheeled embodiment. 



9, the swivelling castor 60 can also adjust in 
functions in exactly the same way as the three- 
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Domalne technique . 
* L 'invention eoncerne des perfectionnements aux ap- 

pareils de manutention & bras a une ou deux roues plus spe'cia- 
leroent destinies a monter.de fortes rampes comportant des raar- 
ches d'escalier, tels que les brouettes ou les'diables. 
Probleme posd . 

II exlBte des problemes de materlaux pondereux dans 
des agglomerations anciennes a voles e'troites^ en partlouller 
les villas et villages de mbntagne comportant des ruelles avec 
10 des escaliers. En effet, les viShieuies automobiles 'classlques 
ne peuvent y p^n^trer et des transborderaents sont encore fre- 
quemment effectues par des animaux de bat. Malheureusement ceux-cl 
disparaissent mais la ne'cesslti des transports de materlaux 
de construction ou autres .demeure. 

^ Etat de la technique ant^rleure et lnconvenlents. 

II est inutile de d^crire les brouettes classlques 
a une roue dont une partie du poids est largement supported 
par les bras de I'utilisateur. II en est de meme des dlables. 

- II existe aussi des motobrouettes a deux roues, 

20 de capacity plus importante, pouvant depasser 200 litres-, gra- 
ce a un meilleur 6qullibrage de.la charge limitant l 1 effort 
de I'utilisateur. Cependant, si on veut faire raonter les roues 
de cette brouette sur. un obstable assez eievd, tel qu'une marche 
d'escalier ou une bordure de trottolr, le point d'appui des 

2 "* roues est brusquement et momentanement d^porte" vers l'avant 

en provoquant un couple de . renversement vers l'arriere, si bien 
qu'un effort suppl^mentaire de soulevement est a accomplir par 
I'utilisateur. A la descente, un couple de renversement vers 
l'avant est a absorber et I'utilisateur doit le contrecarrer 

'° en poussant vers le bas. Cet effort peut depasser ses possi- 
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bilites physiques et le maniement de l'enginde vient alors dange- 
reux. 

Si 1 'obstacle est trop elev£, la roue aura des dif- 
ficult^ a le passer mais on a deja imaging des dispositif s 
5 permettant de monter facilement les escaliers, lesdits dispo- 
aitifs etant constitues d'au moins trois petites roues disposers 
aux extremit^s d'une etoile reguliere a trois branches <5gales. 
Lorsque la roue vient buter au bas de la marche, 1> ensemble 
de 1 'etoile pivote et la roue superieure ddpasse le nez de la 
10 marche et vient s'appuyer sur celle-ci pour perraettre 1 'escalade. 
Ce dispositif existe pour des charges relativement le"geres pou- 
vant etre tiroes par un homme ; il n'est pas commode avec les 
charges importantes. 

L 1 invention vient apporter une solution a ces dif- 
^■5 f events problemes. 
Expose de l 'invention . 

Pour resoudre cela, l'appareil de manutention de 
l'invention est caracterise essentiellement par le fait que 
l'on combine : 

20 - une disposition reportant le maximum de poids sur la ou les 

roues motrices en diminuant le poids sur les brancards (ou guidon) 
en terrain plat, 

- au moins, une roulette pivotante dispose e en aval de la brouet- 
te sur une voie inclined, ladite roulette <5tant reglable verti- 

2 ^ calement, 

- une ou des roues motrices concues pour monter sur des obs- 
tacles, tels que des marches d 'escaliers, inabsorbables par 
une roue classique. 

Pour les brouettes monoroues, une question de poids 
2° intervient et, alors que l'on peut h la rigueur prevoir deux 
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roulettes pivotantes pour une brouette a deux roues, il est 
preTSrable de prevoir une seule roulette pivotante facllement 
demontable pour se disposer solt a l'avant, solt & l'arrlere 
de la brouette sulvant que l'on roonte ou que l'on descend. Dans 
^ ce cas, des traverses support de roulettes pivotantes sont dis- 
poses entre la naissance des brancards et a 1 'avant de la brouet- 
te, cette derniere traverse etant amovlble. La roulette pivotante 
et la traverse amovlble sont facllement et aiseraent d&montables 
grace a un assemblage de broches et goupllles. 

10 En ce qui concerns la brouette monoroue, pour eviter 

qu'ala descente la charge ne tombe accidentellement , on prevoit 
de relever la benne au-dessus de la roue prlnclpale, par rapport 
au chassis, du cote 1 generalement aval. On prevoit en outre que 
la benne solt basculante lat^ralement a drolte et a gauche et 

^ comporte des poignees laterales pour la sou lever a- cet effet 
tandls que le chassis comporte des 4 triers de malntlen et que 
les deux roulettes pivotantes sont disposers aux extremitts 
d'une traverse ttlescoplque permettant de falre varier la vole 
de ces roulettes. 

20 Aussl blen pour la brouett* monoroue que pour la 

brouette a deux roues et le diable, la ou les roues motrices 
peuvent comporter des aspeVit<5s ou crampons lmportants capables 
d'avoir prise sur le nez des marches d'esc.alier. Cependant, 
on pr^f fere un dispositif ou des roues motrices sont constitutes 

2 5 chacune de trois petites roues disposers aux extremlt^s d'une 
ttolle regullere 6- trois branches tgales pouvant tourner autour 
de.l'essieu central de l'etoile, essieu pouvant tourner, autour 
duquel est actionne' un pignon moteur d 1 entralnement de chacune 
des petites roues. Une liaison cinematique des petites roues 

^° au pignon moteur est r6alis6e par roues dente"es et chatnes et 
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la pignon raoteur de chaque ensemble de petites roues est relie" 
a un engrenage plan<Staire du dlffe"re.ntlel, On peut prevoir un 
blocage de celul-ci sur terrain glissant. 
Solution au probleme et avanta^es . 
5 Le dlsposltlf de 1' invention permet de transpor- 

ter des charges d^paseant 200 litres dans des escaliers et des 
ruelles ^troites, ceci sans effort important, ce qui n'e"tait 
pas possible jusqu'a present. 
Breve description des figures . 
10 ^ figure 1 est une vue en elevation d'une brouette 

a deux roues suivant 1' invention. 

La figure 2 est une vue en Elevation de la meme 
brouette descendant un escalier. 

La figure 3 est une vue en elevation de la meme 
*5 brouette montant un escalier. 

La figure 4 est une vue en plan sche'matique du dis- 
positif de fixation de la traverse avant porte roulette pivo- 
tante amovible. 

La figure 5 est une vue en perspective d'une brouet- 
20 te mono-roue suivant 1 'Invention. 

La figure 6 est une vue en e*l«Svation d'un dispo- 
sitif & trois petites roues motrices aux extre"mites des e"toiles 
rdgulieres a trois branches. 

La figure 7 est une coupe suivant I -I de la figure 

25 6 . 

La figure 8 est une vue en perspective de la version 
de la brouette a benne basculante. 

La figure 9. est une vue en e'levation d'une version 

a diable. 
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La "brouette a deux roues des figures 1 a 3 se com- 
pose d'une benne basculante 1 reposant sur un chassis 2 qui 
se deplace sur une paire de roues 3. L' ensemble est guide par 
des "brancards 4 avec un guidon 5 a partir duquel une manette 
5 6 comraande le hasculement de la benne 1. Un moteur 7 actionne 
la paire de. roues 5 a l'aide d'une transmission 8. Cette trans- 
mission comprend un differential qui peut presenter un dispo- 
sitif de blocage. 

Les particularites qui viennent d'etre d^crites 

10 font partie de l'etat de la technique et non de 1' invention. 

Suivant 1 'invention , on munit les bandages des roues 
5 de crampons permettant de s'agripper au nez 9 des marches 
et ce combing avec une ou deux roulettes pivotantes 10, 11 dis- 
posers respectivement du aot6 des brancards 4 et a l'avant de 

15 la brouette. La roulette 11 est fixee sur une traverse amovible 
12 qui pr^sente" deux branches 1?* 14 susceptible s de s'enfiler 
dans des fourreaux 15, '16 soudes bu chassis 2 de la brouette. 
L' immobilisation des branches 15 et 14 dans les fourreaux 15, 
16 se realise par des broches s'enfilant dans des trous 17 des 

20 fourreaux et 18 des branches 15, 14. Plusieurs trous sont prevus 
pour realiser un reglage suivant la demande. On peut, en Equiva- 
lence, prevoir une articulation des branches 15, 14 sur les 
fourreaux 15, 16 pour rabattre les branches 15, 14 et la traverse 
12, telle un arceau, vers I'arriere, du cote" des brancards. 

25 L 'arceau est bloque par un dispositif connu quand il est en 
position de service de la roulette. Les roulettes 10, 11 sont 
demontahles des traverses telles que 12 par un dispositif a 
broche et goupllle similaire a celui qui vient d'etre dScrit. 
Ainsi on peut ne preVoir qu'une seule roulette 10 ou 11 que 

50 i« 0 n monte indifferemment soit a l'avant soit a I'arriere de 
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la brouette. Quand la roulette est montSe a I'arriere de la 
brouette, la traverse 12 est montee et posSe dans la benne X. 

Dans le deuxieme exemple de realisation, illustre" 
a la figure 5, on a adapts une brouette classique a une roue 
5 19 qui est surplombee par la benne 20 de facon plus importante 
que. dans une brouette classique, ceci af in de reporter le maxi- 
mum de polds sur ladite roue 19 et de soulager les brancards 
21, 22. Une modification essentielle est apportee par 1 'instal- 
lation d'un moteur 2? entre les brancards 21, 22 aVee une trans- 
10 mission 24 aboutissant a la roue 19. On ajoute, en outre, deux 
roulettes pivotantes 25, 26 sur une traverse 27 fi x ^ e sur les 
pieds 28 de la brouette. Un dispositif de de-placement vertical 
de la traverse 27 permet de faire reposer les pieds 28 sur le 
sol et d'immobillser la brouette. Ceci est indispensable pour 
15 la security. 

La roue 19 peut etre munie de bandages a crampons 
comme les roues 5. On peut aussi la remplacer par le dispositif 
qui va maintenant £tre d^crit et qui remplacerait aussi la paire 
de roues 3 de la brouette representee aux figures la?. 
20 le dispositif represents aux figures 6 et 7 

et qui remplace les roues raotrices 5 et 19, on prevoit trois 
petites roues 29, 50, 51 disposees aux extremes d'une etoile 
reguliere a trois branches e g ales qui peut tourner autour de 
l'essieu central 52. Autour de celui-ei, tourne un pignon moteur 
25 55 actionne par un axe tubulaire 54 relie au differentiel 55 
entratne par une roue dentee 56. La roue 56 est reliSe, par 
une chaine non representee, au moteur 7 ou 25. Dans ce dernier 
cas, il n'est guere besoin de differentiel, d'ailleurs. Le pignon 
moteur 55 entra£ne une chaine 57 que l l on force a engrener sur 
30 oe pignon 55 par des galets 58, 59, 40. La chaine 57 entratne 
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des pignons dente"s 41, 42, 43 solidaires, respeetivement, des 
roues 29, 51 et 30. 

Un deuxieme axe tubulaire 44, cal6 sur le dlffe- 
rentlel 35 > actionne un deuxieme dispositif identique. 
5 On prevoit une paire de dlsposltifs ldentlques, 

& celul qui vlent d'etre de*crit, sur la brouette du type a deux 
roues, representee aux figures 1 a J. Naturellement, dans le 
cas de la brouette a une roue de la figure 5, 11 sufflt d'un 
seul de ces dlsposltifs. 

lO Dans la version de la figure 8, la benne 20 de la 

brouette est articulee en 46 sur le chassis 47 de facon qu'on 
puisse la relever, grace aux poignees 48, 49 au-dessus de la 
roue 19. Elle est calee dans cette position par des biellettes 
telles que 50, articulees en 51 et suceeptibles d'etre verrouil- 

!5 lees a leur autre extremlte" 52. Le chassis comporte encore des 
6 triers tels que 53, destines a maintenir ledit chassis alors 
que l'on souleve la benne 20. 

Les articulations 51 et 46 sont generalement du 
type a rotule et l'une ou 1' autre des articulations 46 peut 

2e > etre verrouille\j ou deverrouillee, en meme temps que les verrous, 
tels que 52, pour permettre le basculement lateral de la benne 
20 grace aussi aux poignees 48 et 4g tout en maintenant horizon- 
tal le chassis 47 grace aux etriers 52 et aux pieds 28. 

La roue 19 est munie de crampons 54 permettant de 

2 5 prendre appui sur le nez des marches. 

La traverse 27 peut etre t^lescopique a ses extre- 
mity s qui supported les roulettes plvotantes 25 , 26 de facon 
qu'on puisse faire varier la vole de celles-ci pour augmenter 
la stability laterale, ndtamment lors du basculement de la benne 

5° 20, ou require la Vole, pour circuler dans des passages e"troits. 

Le moteur 7 ou 23 est naturellement protege" par 
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un capot. 

Les roulettes pivotantes 10, 11, 25, 26 sont re"- 
glables en hauteur, par exemple, par un disposltlf telescopique 
avec trou et broche corame celul qui est d^crit et illustre" a 
5 la figure 4. 

A la figure 9, on a illustre* un dlable 55 suppor- 
tant une charge 56 et muni de deux disposltlf s a quatre roues 
en etoile 57 actionne'es par un moteur 58 dispose dans un cadre 
. 59 supportant une roue plvotante 60. Le disposltlf 57 a, quatre 
10 roues a etd represent^, a titre d'exeraple, car un disposltlf 
a trols roues pourrait tres bien convenir. 

Dans toutes les versions,, on peut preVoir des dispo- 
sltlf s de freinage sur tout ou partie des disposltlf s a roue. 
Fonctionnement. 

1 5 La brouette automotrice de l 1 invention se pilote 

comme une brouette automotrice classique. Cependant, lorsqu'on 
descend (figure 2) ou qu'on monte (figure 5) un escaller, les 
efforts excessifs sur le brancard 4 sont absorbed par la roulette 
11 ou la roulette 10 qui s'appuie alors sur le sol. La condulte 
20 est done facility et se fait de facon plus sure. 

Le fonctionnement du disposltlf reprSsente" aux fi- 
gures 6 et 7 est analogue a celul des disposltlf s simllalres 
exlsfeants actuellement mais qui ne comportent pas de roues mo tri- 
ces. C'est-a-dire que lorsqu'une petite roue, telle que 29, 
2 5 vient a rencontrer un obstacle et qu'elle ne peut le surmonter 
a elle seule, l'ensemble plvote autour de l'axe de la roue 29, 
suivant la fleche 45, si bien que la roue 50 franehlt 1 'obstacle, 
tout au moins dans le cas ou 11 n'est pas trop important, et, 
comme elle est motrice, elle fait grimper l'ensemble. Si la 
2° roue 50 vient & nouveau a rencontrer un obstacle, l'ensemble 
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continue a pivoter pour que la roue 31 surmonte ce deuxieme 
obstacle, et alnsl de suite. De cette facon, la brouette progresse 
et peut monter, en particulier, un escaller. 

Dans le cas de la version diable de la figure 9, 
5 la roulette pivotante 60 peut aussi se regler en hauteur par 
coulissement vertical d'un doigt dans un fourreau avec blocage 
par broche ou> goupille. Le dispositif a quatre roues 57 fonction- 
ne exactement de la meme facon que le dispositif a trois roues 
et n'a pas besoin de description suppl^mentaire . 
10 II va sans dire que les formes, dispositifs, details, 

adjonctions ou suppressions peuvent varier tant qu'elles restent 
dans- le domalne des Equivalents techniques et qu'elles peuvent 
repondre aux definitions donnees dans les revendications qui 
suivent. 
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REVENDICAMONS 
1°/ Perfectionnementa aux appareils de manutention 
k bras a une ou deux roues, tela que brouette s ou diables, 
c a r a c t e* r i s e" a par le fait que l'on combine : 

- une disposition reportant le maximum de poids sur la ou les 
roues matrices en diminuant le poids sur les brancards en ter- 
rain plat, 

- au molns, une roulette pivotante disposee en aval de la brou- 
ette sur une vole incllne*e, ladite rouiette e*tant reglable ver- 
ticalement, 

- une ou des roues motrices conques pour monter sur des obs- 
tacles, tels que des marches d'escaliers, inabsorbables par 
une roue classique. 

2°/ Appareil de manutention, tel que de*flnl dans 
la revendlcation 1, caracte'rise' par le fait que la 
roulette pivotante est facllement demontable pour se disposer 
solt k l'avant, soit k l'arriere de la brouette, suivant que 
l'on monte ou que l'on descend. 

?V Appareil de manutention, tel que de"fini dans 
la revendlcation 2, caractdrise" par le fait que des 
traverses support de roulettes pivotantes sont dispose" es entre 
la naissance des brancards et a. l'avant de la brouette, cette 
derniere traverse £tant amovible. 

4°/ Appareil de manutention, tel que ddfini dans 
la revendlcation 3, c a r a c t 6 v 1 s e* par le fait que 
la roulette pivotante et la traverse amovible sont facllement 
et alsement d^montables grace k un assemblage a broches et goupil- 
les. 

5°/ Appareil de manutention, tel que d^finl dans 
l'une quelconque des revendicatlons 1 a 4, prise lsolement, 
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notamraent brouette, c aract arise par le fait que la 
benne peut ae relever, par rapport au chassis, du cot<5 gen6- 
ralement aval. 

6°/ Appareil de manutentlon, tel que def ini dans 
5 la revendicatlon 5, c a r a c t 6 r i s 4 par le fait que la 
benne est basculable lataralement et coraporte des poignees late- 
rales pour la soulever a cet effet tandis que le chassis coraporte 
dea etriers de maintien et que les deux roulettes pivotantes 
sont disposers aux extr'emiteVd'une traverse t^lescopique permet- 
10 tant de faire varier la vole de ces roulettes. 

7°/ Appareil de manutentlon, tel que dgfini dans 
l'une quelconque des revendications la 6, prise isolement, 
c a r a c t e r i s e" par le fait que la ou les roues motrices 
comportent des asperites ou crampons importants capables d' avoir 
15 prise sur le nez des marches- d'escalier. 

8V Appareil de manutentlon, tel que def ini dans 
l'une ou 1 'autre des revendications 1 k 6, prise isolement, 
caracterise" par ie fait que les roues motrices sont 
constitutes chacune d'au moins trois petites roues disposers 
20 aux extremites d'une etoile reguliere a au moins trois branches 
tgales pouvant tourner autour de l'essleu central de l'e'toile, 
essieu autour duquel est actionne un pignon moteur d'entra£ne- 
ment de chacune des petites roues. 

9°/ Appareil de manutentlon, tel 'que de"fini dans 
' 2 5 la revendicatlon 8, c a r a c t 6 r i s 6 par le fait que les 
petites roues sont relives cinema tiquement au pignon moteur 
par des roues dentees et une cha£ne. 

10°/ Appareil de manutentlon, tel que def ini dans 
la revendicatlon 9, caracterise par le fait que le 
pignon moteur de chaque ensemble de petites roues est rel±6 
a un engrenage plane talre du dif f £rentiel . 

11°/ Appareil de manutentlon, tel que defini dans 
50 l'une quelconque des revendications 1, 8, 9, 10, prise Isolement, 
notamraent diable. 
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